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Painpoint
Zielgruppen
Transportlosungen
Persona

Story
Technik

Design




PAINPOINT
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ZIELGRUPPEN

Lukas Jurgen Maria
79 Jahre alt 19 Jahre alt 23 Jahre alt

Rentner Student Mutter



TRANSPORTLOSUNGEN

Freizeit Arbeit Alltag Freizeit Arbeit Alltag Freizeit Arbeit Alltag
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Lukas, 79 Jahre alt, Rentner

- lebt in einer Wohnung, 2. OG.
- eingeschrankt beweglich
- kann nicht mehr viel Heben

- braucht eine Hilfe beim Tragen

- Bedurfnis nach Selbstandigkeit




o~ spontaner Trip zum

\ e yas ' Einkaufszentrum




TECHNIK

er Roboter ist eine moderne Art mobiler Helfer. Einerseits ist

ie Plattform als Fahrzeug nutzbar und besitzt einen integrier-
n Sitz. Andererseits ist die ein Lastenfahrzeug, welches das

nangenehme Schleppen von Einkdufen und das Belastende

neigt sich je nach Beladung, nutzungsmodus und Umgebung.

AUTOMATISCHE
STELLUNG
DES
BUGELS




\ integrierte

Radar
Scanner

Sitzflache / Ladeflache

\ FuBraste




k
!
il
g
y
:
N

nL i ap—, - i f | . i i
- .f}',l"fll'h--i-u-'..: : i 1

Z. K } C N
“":f P ! ] ’:

it L ___." e, T : j
s - oo | L {' il; J -u_l{-rvl.‘:ﬁ".lL. e 82
- g _..-'- - ._:.._-L
r & J _
L et e rJ, : '

1%

A /

¥
¥
: ¥
I [}
e e e i _MT‘- f . .
i;“n . o
] 3 - = =

x:" et e B
.-qs.ﬂts’"hr--.f' gl P = PRI g e S e

T

i
* e g FTR

o e i y
i 1 ..._- '::_. !. ;
i i i
-:'i:‘%_ "I i Py { P

l“\ & : | AR

‘\'-\. fHF "H
T
i W |
i e ot [ y .

T et
whl Pty
L .

i . “

= A e T TR A ot e e P O Uisie St
;
Forminspiration
5 i
5
O
3
{
T




DESIGN - RENDERINGS
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